('r

Tampere University
of Applied Sciences

Please note! This is a self-archived version of the original article.

Huom! Tama on rinnakkaistallenne.

To cite this Article / Kayta viittauksessa alkuperaista lahdetta:

Pohjola, P., Huhtiniemi, J., Siivonen, J., Korpela, M., Jouppila, V., Hillman, L., Nieminen, T-P.,
Naakka, K. & ljas, M. (2020) FieldLab -kokeiluymparistosta potkua PK-yritysten
vientiponnistuksiin. Promaint, 2020:4, s. 14 - 16.

URL: https://www.yumpu.com/fi/document/read/64828181/promaint-lehti-4-2020

TAMPEREEN AMMATTIKORKEAKOULU
Kuntokatu 3, 33520 Tampere www.tuni.fitamk | p. 0294 5222




I'UTKIMUS JA KOULUTUS

TUTEKIMUS JA KOULUTUS

FieldLab

Tikesti: TAMBMA FieldLab -ty@ryhma®
Kuneat; Jnakico Baarilampl

-kokelluymparistosta
potkua PK-yritysten
vientiponnistuksiin

Tomperesn ammattikorke-
koulu (TAMEK) on innovaatiof-
dan ja vusian teknologioiden
hytdyntimisen adistdmisesn
suuntautunut ammattikor-
kaakoulu. Vilmeisimpina
eslmerkking tastd on TAMKIn
FeldLab-kokeiluympiristin
parustaminen ja wiminnan
kfynnistAminen Industry 4.0
“raatimukset thyitivissa ym-
plristoasd

ity 400 =tlpialsns kliyletasn
wirimesth kunvsanmann lictn- jo veestin
Labeknibibam Naijin bdeggroniinkia bl
linewn valmistubseen. Uisien sk
U loghan hydshymtiinylseen sumnniiellun
Ll lommm o riwbion |Ill.1l|hll.1h|llhrr11
suinniedin kokedluynpanistd pvea uusin
arvonbusontimahdollisuksia sehia Hsbii
wrilymben vivielstydna [n kilpailulybyk, Ti
L Il il vyn behilyatl of kultenkann
sy iieta ilnsan yritysten ja bylaoimsn
jt v omnumbsen kebimimdai, Liskhsl
Inilustey S0 tarpesin sunnnattos ¢l
ikl opplaniats Dukevns kimbutota tar-
vitian niin slsabsen kain pedagogisten
ratknisujen suliteen, Tikan anstessn
TAME pyrkii vastasmuaan
Flarhd Lale- hanbkeen mahdollistamins
kiytinss montpuocliset teollisen tofmin.
by pdrietin makniset konoot, ool
skl ogrske] | jsmden, henkilbiksnnan et
writysten kilyvtis=d. Knikissa lalteinves-
tudnneisea on kiimniletty erftyisheomiota
tedlopsaantirutkalsulin j laiebden
kommunikolntibyvykloateen, FreldLab-
toiminta tukee TAMEKin visiola ja pro-
okt trategion. Sen bevedtleeng on
vahvistas yritbehtcistydverkestoa kahti

14 promaint 4,200

Hizra 1 Robottikdstvarnsd asannettina Oowon-mobtilimbotiialustalia

ansalnvalisyyitin Fiell Lalisss iobeut
tman tuthdmusts ja innomatidoimintan
vahvistavin kokeiuja ja pilottala priori-
molgliinbh vast sz | vibmnaskkindasden
tarpsita

Eurnopasta lavivy paljon FieldLah-
ovvlisdli Indusiey 4.0, -Riske Ay mipsiria
1. Tiisth vhiend estmerkhind hadlan-
tilninen SMITZH, jonka ismintatapas
Kb Haan sl siis Tampeseella, TAMEK|n
Fieldl Lab on eritysest| tnotantotebniik
ann keskivyvi vmpiirists
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Robotiikasta cobotiikkaan
|a"|Mh|I1 Flel ”.dtllhiu ¥ty PM‘I: ki tal

B — Perniinet I-|~||Ihmu1.|ulu
tailcka oo Liydentyind thmisen ja sobatin
whiteiset rliehtivat mabdollisteilla cobe-
ekl ek alshbesgistiihibas momatisoivilla
mvirilerobwolells (Kiva 1

My mobntisesity FD-tualostus harppuio
TAM Kinsa aslooborn vheenpiin, ki aisl
lnenarirmdalle psennetie palobtl malwbol-
listna jopua viisioeetrisien L;||||ulr'uirr|.||.|

AELDLAB

|esstaambsiryy, TAM K ilks o |0 inbemninin s
htina kkermesda susirista S0-talosibeista.

Pari viokta sitben TAMKilks malostottiin
rolwdilla hicpushjialesis moleriaating ki
velysdhta Porin asuntomsessille. Lelstisilis
tulustestiin kahdella enilfisclli miostimelia.
Vb ool Telnamtnspobatist mesdifialin ja
totien Inikishhnalle vabostiven STt st
Mot ssanmiteltiim tith projektia
yirtens, nicibha mkbien bk A8 o naalks
thollieta, Honkkerssa pystyvitiin vhdisia
ik opeusta sekh tatkdmios-, kehbiti-
vl ja nvnewesatiotrdmsimiin (TR, koska
lteoidud ty hosesahs Jin buabostngirosss ssa of)
il s opds helijeta,

Falistynieet tekindengial, yilsa osiaimk
e sehil monipne|aet mittas- ja monite
rolntimahdedBisminden wkeviit FaokdLaldsa
rimanalei yoapriston rahenbas kel
|itjan s pllistiai vritysten rodwolisssntion
haisaggen hebimtiminekai jo verifaoimisekss.
it o blissoamiaring s Bl prpelcitidii
st Podwotin ja inaksdollisie lnigaimi
tnisesti tutkis robotiilksn sovelmman s
Wbt by Incdambing lm-mlnrluh.qnll.ll.:
liaypemmenin i 1*Karlaorin saatayville

Koneistuskoukus osana
tuotantoketjun

17end mykeyailesinen vibsbalaplinen DG
Bt DMLY S -Ronedstinskoaboes (kv 3
vribsrdiin yhalisteltymad rjonm men e
liseet mmhslesllbsmacdion. bl stulsesai ja
happadeynlimistiboesa. Konestukson

T T -
=@
— . - i
i 1
B
Pro- ] [
E i
!
QU e, W
4
et ]
. >
—
" - Euva 3
Datankeruu
& Enalyumine
TAMKIn
FaldLabe
ymphristossi

4, 2020 promaind 15



TUTKIMUS JA KOULUTUS

Avoin paasy
Industry 40
-kokeiluihin

TAMKIn FigidlLah tekaa yhtaistyiver-
kaston toamijoile avaimen pildessyn
Inclustry 4.0 -kakelut makrdollistavin
oppimiEaluEonin, velinasin (B kone-
wnpanstoihin

libut inncvaatio- ja kokaivtoi-
MrLaE Lukeval menetalmst & 1o
miritamelit mahoolistavat alin k|-
HEN OpRITESEn 8 rahkEsavar -
taminan orevantioit @ ke
uuigin liketokrintamandoliauakai-
B0 EEEyVLSTAMI B Rk

Vi |0l i O FEVE LS | B, BE EnLn e
i, etteitn, kpnsita @ opshsjo-
14 Dy kaliocden [Eandals kio samal-
8 helpan |8 luotattesan rakryiaiti-
kararvan, Tuk rrakien kahittdmsan
toimaribans o asmamistani e g
Aitaa LU e oty

»

TAMK ta

ja 1nrrastn Xty

vaatinicdan e
laatu o tarkkuus volduan todentas
mittahuaineessa, josss 0n MmN s

s Mitutoyon keordinasttimittakene,
Mittnkoneymiparistiissi tuthitann myos
mmahdlollisubsla plirastuksettomamn yal-
mistulaeen M I-datan hyiidyntien,

Fieh Lab-ympilristissh voblann esi-
merkiked kehittas koneisusolon palve-
lumallin, mddivitelli toctamtasalun tekno-
logiat jn ratkabsuvaihtochedot, kuvauhset
Jaljitettivyyden ja lnadun varmistavista
Jhrpesbelmist jo tetovieressta sekil -
dostan kasitys rohotisoicun tuotantose-
lun malsdallizuabaiata ja edubsta yratyk-
SCT) OINESSA Prosessrissa,

Datarajapinnat ja datan késit-
tely piifitiksenteon tueksi
Hankkeen yhteni tavoitbeena on allut
toteuttses thidonkerau- ja analysointijicies-
telmii, jossa FieldLab -ympiiristasta ja siclla
odevista konwistn (min musssa DMG
Mori-tyistokone, ABB-robotti ja OMEON-
mohiilirohotti) keriitiin datan keskitetysti
yhteen paikknan, josta sita voidaan eribais-
ten analysointityikalugen avulla bvddymitai.
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Fiodd Lab-nnalysodntiiirfestelmibssh on
vl yivteinen Post Fres-thetokanta, johaon
kallkien lnlttebden theto kerhtadn, Posttioes
an telwkas avedmen Bhdekoedin teto-
Kt poten se soneltum byvin Frekd Lahin
kiiyttisan. Tietokantas ajetaan virtuaaliko-
netlla, jotkn ovat TAM Kin opetus- ja tutki-
masynpirisbissd, Tallisn voadaan kokeilla
Jn tebulia asioitn, jotks eivit olisi mahdollisia
tastanteverkissa, Tietohannasta voidaan
huken tieton suovaan erilaisiin analysointi-
Ayibbealiniliin, ja siben s voddaan lpddyniss
TAMEKin ppetubsessa. Mikali analyvsoin-
Aty il vanthh sovittiimen tetokannan
sunntaan, voidnnn se tehda e tyikaluilla,
kuwten Pvihon, JavaSeript (nodeja) tal Java,
Perinteisemmat C/'C+ tnan perustuvat
vinpiirkstdit avat myds mahedollisis, Kuvassa
Aon esitetty tiedonkerun- jn tiedonkasitte-
Tvkaavio,

Tkl Lab-lnitteiden ja -tietokannan
villiin rakenmetaan sovitin (Gateway L jolla
lnitteesta luettava tieto sovitetaan kantaan,
TamA voidaan toteutian erilaisilla tyika-
Tualla, josden valinta perustun FieldLakb-
Tnittevsss olrvaan rajapintann, Soitin

el mnhelodlisimmnn goneersekss,
Jottn sl wl tarvitse munttan silkain, kun
lnktboosta hibatanm ottnn vudendaistn daton
hiytbdiin, Scodtin on phbosin plesd olyjelma,
Jota npetnnn virtwsalikoneella. Thetoknnnan
rnonstoraintiin ca myds clemnasa yhabo-
hertubnen kiytustietmms (Ref LT, jolla
vl ksl fo katselln hannassa
vdevini tetoa, Jirfestelmain vobdann lisitil
bttt ba tourpecin viiblesss, b i miassn
peeeriten MOTT-portth on liytettivissi
nopeisiin kakellathing follobn aoalyysijie-
Jestelmin puiclelle o tarvitse teluli mitidn
pritokels apettnesen MOTT-lalttedlta the-
b baanikani.

Kun tieton sandaan kerittyh keskitetysti
kista kaitteista samanaikaisest, mahelol-
listia tiimai nnssin menetelmiii analysoida
tietad integroicsta jagestelnsisla, josa
eri valmistajien lnittect moodostavat vhden
totminnallisen kokonaisasden, Keratysii
datasta voidaan tehdi analaseii valmista-
Jmta riippumattomilla erilaksilks wiikaluilla
Ju nlgaritmeilla. Analyysien malka rikos-
tutetaan laltteiden kivitdmahdollisuubsia
ja targotaan yrityksille mahdallisuksia
Rkl Bxdttedsta saatayan thedon hyth-
dhyntiimista uusilla menetelmilli vuden
liiketolminman mahdallstamiseks, Thetoa
voiclann kitstella jo ma vusilla tutkimuksen
Ja kokeilan alla olevilla menetelmilli, jotka
kenties vasta rmmihemmin talevat mahdol-
lisikai valmistajien omiin firjestelmbin. P
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